Platooning — automatisierte Kolonnenfahrt vernetzter Fahrzeuge
Proseminar

Ziel des Proseminars ist es, eine Literaturrecherche zur
automatisierten Kolonnenfahrt vernetzter Fahrzeuge zu betreiben.
Diese automatisierte Kolonnenfahrt wird auch als ,Platooning”
bezeichnet, wobei beispielsweise mehrere vernetzte LKWSs
gesteuert werden, um im geringen Abstand hintereinander
fahren. Das Ziel ist eine Kiraftstoffeinsparung infolge des
Windschattenfahrens, ohne hierbei den Verkehrsfluss oder die
Verkehrssicherheit zu behindern. Die Fahrt in Kolonne kann
hierbei als Spezialfall eines Multiagentensystems angesehen
werden. Platooning mehrer LKWs

Die Aufgabe des Proseminars besteht zunéachst in einer Literaturrecherche

zum aktuellen Stand von automatisierten Kolonnenfahrten. Des weiteren

soll recherchiert werden, wie das vernetzte Fahren von Fahrzeugen auf der

Stral3e als dynamisches System modelliert werden kann.

Fiur das Modell sollen anschlieBend Regelungen recherchiert werden, [ ichhabe Dein interesse gewecki? Dann melde
welche ein stabiles Kolonnenfahren der Fahrzeuge erméglicht. Wenn pich germe mit beinem Leistungsspiegel
méglich, sollen die gefundenen Modelle in Matlab/Simulink fiir einfache | Linus Grok M.Sc.
Beispiele simuliert werden. Raum: S3[10 409
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