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Zusammenfassung

Es werden Entwicklung und Aufbau einer aktiv verstellbaren FuUhrungsdrahtspitze fur Herzkatheteruntersuchungen vorgestellt. Zur Minimierung der
Patientenbelastung ermoglicht diese Fuhrungsdrahtspitze die aktive Krimmung sowie eine einstellbare Steifigkeit der Spitze. Ermoglicht werden diese
Funktionalitaten durch den Einsatz von Formgedachtnisdrahten. Hierzu werden drei FGL-Drahte auf einem Kreisring mit je 120° Versatz angebracht. Bel Aktivierung
eines Drahtes oder zweler Drahte gleichzeitig kann sich die FUhrungsdrahtspitze in alle Raumrichtungen verbiegen. Die Stelifigkeitsanderung wird durch
gleichzeitige Aktivierung der drel FGL-Drahte erreicht. Prasentiert werden zwel Iterationsschritte, die einerseits zur Validierung der Aktorfunktionalitaten und
andererseits zur Optimierung der Aktorik dienen. Im Zuge dessen werden die theoretischen Grundlagen mit den wichtigsten Kennwerten hervorgehoben.

FUhrungsdrahte

Kennwerte
Lange 160 — 200 cm
Durchmesser 360 um /890 um

Funktionen
Positioneren des Katheters
Penetrieren von Stenosen

Anforderungen
Weiche Spitze zum Navigieren

http://mww.medicalexpo.com/prod/alvimedica/product-77766-469424.html Harte Spltze ZUum Oﬂ:nen von
Stenosen

State of the Art FUhrungsdraht bei Herzkatheteruntersuchungen
zum Dilatieren von Stenosen in Herzkranzgefal3en
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Schematische Darstellung eines Fuhrungsdrahtes mit integriertem Mikrokraftsensor,
entwickelt von der TU Darmstadt im Rahmen des DFG-Projektes HapCath

Motivation und Zielsetzung

* Navigieren durch komplexe Gefallgeometrien
» Aktuell manuelle Handhabung des Flhrungsdrahtes durch den Kardiologen

» Keine Moglichkeit die Fuhrungsdrahtspitze aktiv zu steuern

 Penetrieren von arteriellen Verschllissen
» Mehrfache Fuhrungsdrahtwechsel ernoht Patientenbelastung

> Steife Fuhrungsdrahte werden zum Offnen von Stenosen verwendet
» Weiche FUhrungsdrahte helfen beim Navigieren ohne Arterienwande zu verletzen

Zielsetzung

Minimierung der Patientenbelastung durch

» Aktiv steuerbare Fuhrungsdrahtspitze
»Anpassbare Steifigkeit der Fuhrungsdrahtspitze

Design und Aufbau FGL-aktivierte FUhrungsdrahtspitze
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Schematische Darstellung zur Wirkung von FGL-Wirkung zur
gezielten Verbiegung (links) und Versteifung (rechts) der Federstruktur

Schematische Darstellung der Federstruktur mit integriertem
FGL-Draht zur theoretischen Auslegung der Aktorik
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